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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbidrk elementow drég przy realizacji robét w ramach ratamawierzchni drogi wojewddzkiej
nr 263 Stupca - Bbie na odcinku Jabtonka — Stawoszewek w km 19+426+000 dtugéci 6,600 km.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) stardwkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z przepustu z ruelbe-
towych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiéenia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defi-
nicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdl pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyeeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00 ,Wy-
magania ogélne” pkt 2.
3.SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drog mie by wykorzystany sprg podany poriej, lub
inny zaakceptowany przezzAyniera:
- tadowarki,
- zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg obejmupungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamy
w pkt 1.3, zgodnie z dokumentagjrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier maze
poleci Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbhiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okékony w SST lub przez kyniera.
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W przypadku robot rozbiérkowych przepustu agldokond:

— odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposéb gczny lub mechaniczny z ew. przegem
pretow zbrojeniowych i ich odgtiem,

- demontau prefabrykowanych elementdéw przepustow (np. riementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i @ciowym usungciu taw, wzgednie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, cegla-
nych, klinkierowych itp. przy zal@niu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziadgcpowtdrnego tycia (z zaprawy, kawatkdéw betonu, izolacji
itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniaedinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndciag Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okre-
slone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST s wlasngcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu bu-

dowy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych
Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidziadgchowtdérnego wykorzystania.
Zagzszczenie gruntu wypelnigiego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofzeprzepu-
stéw powinno spetniaodpowiednie wymagania okfene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
— dla przepustu — m (metr).
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki przepustu:
- odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umacitie,
- ew. ustawienie rusztowad ich p&niejsze rozebranie,
- rozebranie elementéw przepustu,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhiorki,
— zasypanie dotow (wykopdw) gruntem z gagczeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12,
— uporzdkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.



